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LỜI CẢM ƠN 

Trước tiên em xin gửi lời cám ơn chân thành sâu sắc tới thầy Lê Văn Chung và 

các thầy  cô giáo trong trường Đại học Công nghệ Thông tin và Truyền thông Thái 

Nguyên và các thầy cô giáo trong Khoa Tự Động Hoá đã tận tình giảng dạy, truyền đạt 

cho em những kiến thức, kinh nghiệm quý báu trong suốt thời gian qua. Đặc biệt em 

xin gửi lời cảm ơn đến thầy giáo đã tận tình giúp đỡ, trực tiếp chỉ bảo, hướng dẫn em 

trong suốt quá trình làm báo cáo tốt nghiệp. Trong thời gian làm việc với thầy em 

không ngừng tiếp thu thêm được nhiều kiến thức bổ ích, học tập được tinh thần làm 

việc, thái độ nghiên cứu khoa học nghiêm túc và hiệu quả, đây là những điều rất cần 

thiết cho em trong quá trình học và công tác sau này. 

Sau cùng xin gửi lời cảm ơn chân thành tới gia đình, thầy cô và bạn bè đã động 

viên, đóng góp ý kiến và giúp đỡ trong quá trình học tập, nghiên cứu và hoàn thành Đồ 

án tốt nghiệp. 

 

 

 

     Thái nguyên, tháng   năm 2024 

     SINH VIÊN THỰC HIỆN 
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LỜI CAM ĐOAN 

Tôi xin cam đoan: Những nội dung trong đồ án này là do tôi thực hiện dưới 

sự hướng dẫn của thầy Lê Văn Chung và nghiên cứu trên Internet, sách báo, các tài 

liệu trong và ngoài nước có liên quan, không sao chép hay sử dụng bài làm của bất 

kỳ ai khác. Mọi tham khảo dùng trong đồ án đều được trích dẫn rõ ràng tên tác giả, 

tên công trình, thời gian, địa điểm công bố. Tôi xin chịu hoàn toàn trách nhiệm về 

lời cam đoan của mình trước quý thầy cô và nhà trường. 

             Thái nguyên, tháng  năm 2024 

GIẢNG VIÊN HƯỚNG DẪN   SINH VIÊN THỰC HIỆN 
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CHƯƠNG 1:TỔNG QUAN VỀ THIẾT KẾ MÔ HÌNH TỰ ĐỘNG ĐIỀU 

HƯỚNG PIN MẶT TRỜI  

1.1. Tổng quan về đề tài 

Pin mặt trời là sản phẩm biến đổi ánh sáng mặt trời thành điện năng cung cấp cho 

người dùng. Do đó năng lượng mặt trời ảnh hưởng rất lớn đến hiệu suất của sản phẩm. 

Để nâng cao năng suất, bộ điều hướng pin mặt trời đã ra đời. Vậy đây là sản phẩm 

gì, có công dụng như thế nào, cách hoạt động ra sao? Trong bài viết này Phúc Nguyễn 

Solar sẽ giải đáp tất cả. 

Lý do cần sử dụng bộ điều hướng pin mặt trời 

Đầu tiên, chúng ta hãy đi tìm hiểu nguyên nhân ra đời của sản phẩm. Như đã biết 

thì hiện nay các loại năng lượng hóa thạch ngày càng cạn kiệt, do đó con người đang 

dần chuyển sang sử dụng các nguồn năng lượng tái tạo. Nguyên nhân là vì những 

nguồn năng lượng này không chỉ cung cấp điện năng cho người dùng mà còn đảm bảo 

không gây ô nhiễm môi trường, không cạn kiệt.  

Một trong những ứng dụng phổ biến của năng lượng sạch là các tấm pin năng 

lượng mặt trời. Các tấm pin này hấp thụ ánh sáng mặt trời và chuyển hóa chúng thành 

điện năng. Nguồn điện này được sử dụng như một giải pháp tối ưu thay thế cho điện 

lưới. 

Tuy nhiên, nguồn điện mà tấm pin cung cấp sẽ phụ thuộc vào ánh sáng mặt trời. 

Thế nhưng vì Trái Đất quay nên không phải lúc nào các tấm pin cũng nhận được hết 

lượng ánh sáng. Chính vì vậy để nâng cao năng suất cho các tấm pin cần đảm bảo 

chúng liên tục được đặt theo góc và độ nghiêng có thể hấp thụ tối đa nguồn ánh sáng 

mặt trời. Để làm được điều này, bộ điều hướng pin mặt trời đã được ra đời. 

 

Hình 1. 1 Cảm biến ánh sáng dùng trong điều hướng các tấm pin mặt trời 


