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LỜI CẢM ƠN 

Trước tiên em xin gửi lời cám ơn chân thành sâu sắc tới các thầy cô giáo trong 

trường Đại học Công nghệ Thông tin và Truyền th ng Thái  gu  n  à các thầy cô 

giáo trong Khoa Kỹ thuật và Công nghệ đã tận tình giảng dạy, truyền đạt cho em 

những kiến thức, kinh nghiệm quý báu trong suốt thời gian qua. Đặc biệt em xin gửi 

lời cảm ơn đến thầy Phạm Đức Long đã tận tình giúp đỡ, trực tiếp chỉ bảo, hướng dẫn 

em trong suốt quá trình làm báo cáo tốt nghiệp. Trong thời gian thầy em không ngừng 

tiếp thu th m được nhiều kiến thức bổ ích, học tập được tinh thần làm việc, thái độ 

nghiên cứu khoa học nghiêm túc và hiệu quả, đâ  là những điều rất cần thiết cho em 

trong quá trình học và công tác sau này. 

Sau cùng xin gửi lời cảm ơn chân thành tới gia đình, bạn bè đã động  i n, đóng góp 

ý kiến  à giúp đỡ trong quá trình học tập, nghiên cứu và hoàn thành Đồ án tốt nghiệp. 

Thái Nguyên, tháng  năm 2024 

SINH VIÊN THỰC HIỆN 
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 Ờ    M Đ  N 

T i xin cam đoan:  hững nội dung trong đồ án này là do tôi thực hiện dưới 

sự hướng dẫn của thầy Phạm Đức Long và nghiên cứu trên Internet, sách báo, các 

tài liệu trong  à ngoài nước có liên quan, không sao chép hay sử dụng bài làm của 

bất kỳ ai khác. Mọi tham khảo dùng trong đồ án đều được trích dẫn rõ ràng tên tác 

giả, tên công trình, thời gian, địa điểm công bố. Tôi xin chịu hoàn toàn trách nhiệm 

về lời cam đoan của mình trước quý thầ  c   à nhà trường. 

Thái Nguyên, tháng  năm 2024 

GIẢNG V ÊN HƯỚNG DẪN   SINH VIÊN THỰC HIỆN 
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 Ờ  MỞ ĐẦU 

 

  Trong thời đại công nghệ số phát triển không ngừng, việc ứng dụng các giải 

pháp tự động hóa và thông minh trong quản lý ra vào xe tại cơ quan là một nhu cầu tất 

yếu. Một trong những giải pháp tiên tiến nhất là hệ thống giám sát  ào ra xe cơ quan 

sử dụng thẻ UHF (Ultra High Frequency). Hệ thống nà  mang đến nhiều lợi ích đáng 

kể trong việc quản lý và kiểm soát phương tiện ra  ào, đảm bảo an ninh, tiện lợi và 

hiệu quả trong việc vận hành cơ quan. 

Với c ng nghệ thẻ UHF, hệ thống cho phép nhận dạng  à kiểm soát ra  ào một 

cách tự động  à nhanh chóng. Tần số cao của thẻ UHF giúp tăng cường phạm  i đọc, 

cho phép nhận diện thẻ từ xa mà kh ng cần tiếp xúc trực tiếp. Điều nà  giảm thiểu sự chậm 

trễ  à tắc nghẽn tại cổng ra  ào, đồng thời tăng cường hiệu quả hoạt động của cơ quan. 

Trong tài liệu nà , chúng t i sẽ trình bà  chi tiết  ề hệ thống giám sát  ào ra xe 

cơ quan sử dụng thẻ UHF, bao gồm các thành phần chính, qu  trình hoạt động, lợi ích 

 à ứng dụng cụ thể.  húng t i h   ọng rằng th ng tin nà  sẽ cung cấp cái nhìn sâu sắc 

 ề c ng nghệ ti n tiến  à những giải pháp tối ưu cho  iệc quản lý ra  ào xe tại cơ quan 

của bạn. 

Khi được giao đồ án tốt nghiệp, xác định đâ  là c ng  iệc quan trọng để nhằm 

đánh giá lại toàn bộ kiến thức mà mình đã tiếp thu, với đề tài: “Xây dựng hệ thống 

kiểm tra xe ra/vào cho một đơn vị, cơ quan dùng RF D UHF”. Sau  thời gian tìm 

hiểu và tham khảo, với ý thức và sự nỗ lực của bản thân  à được các thầ , c ,  à đặc 

biệt là thầy giáo Phạm Đức Long đã hướng dẫn, giúp đỡ tận tình. Em đã kết thúc 

công việc được giao. 

 

Thái Nguyên, ngày….tháng…năm 2024 
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 HƯƠNG 1: NHU  ẦU K ỂM S ÁT VÀ /R   Ủ   Ơ QU N 

1.1.Giới thiệu chung 

1.1.1 Xu hướng hiện nay 

Tìm kiếm nơi đỗ xe phù hợp trong thành phố đ ng đúc khiến nhiều tài xế mệt 

mỏi  à tốn kém chi phí.  hính  ì  ậ , thiết kế  à triển khai m  hình bãi đỗ xe th ng 

minh góp phần mang lại nhiều lợi ích thiết thực tại các khu đ  thị lớn. 

 

Hình 1.1. Bãi đỗ xe tại các trung tâm lớn 

Tại nơi có quỹ đất hạn chế nhưng nhu cầu đỗ xe cao như những thành phố lớn, 

 iệc ứng dụng triển khai m  hình bãi đỗ xe th ng minh giúp tiết kiệm chi phí, giảm 

thiểu nhân sự  à hỗ trợ c ng tác quản lý hiệu quả hơn. 

Bãi đỗ xe thông minh là gì? 

Bãi đỗ xe th ng minh là hệ thống bãi để xe ứng dụng c ng nghệ th ng tin để 

kiểm soát các phương tiện ra  ào. Đâ  là sự kết hợp chặt chẽ giữa thẻ từ ra  ào  à 

camera giám sát, cảm biến an toàn, chốt bảo  ệ, bảng  ED điều khiển,... 

Tha   ì sử dụng  é giấ  tru ền thống, hệ thống kiểm soát xe ra  ào một cách tự 

động, chính xác, nhanh chóng  à đầ  đủ th ng tin nhờ số hóa: Số  é, biển số, hình ảnh 

xe, hình ảnh tài xế,... 

Tại các quốc gia phát triển tr n thế giới, giải pháp bãi đỗ xe th ng minh có thể 

xâ  dựng dựa tr n nền tảng c ng nghệ  oT  à cảm biến.  ó cho phép thu thập, th ng 

báo đến tài xế dữ liệu thời gian thực  ề tình trạng sẵn có của bãi đậu xe, cả b n ngoài 

và bên trong, cũng như  ề tình trạng giao th ng  à đường xá. 

https://www.elcom.com.vn/tang-cuong-giam-sat-giao-thong-qua-he-thong-camera-phat-nguoi-1652150439
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M  hình bãi đỗ xe th ng minh hiện được triển khai trong trường học, bệnh  iện, 

c ng t   ận tải, nhà má  hoặc các khu chung cư,... tại các thành phố lớn.  hờ đó, ban 

quản lý có thể kiểm soát phương tiện  à điều hành bãi đỗ xe thuận lợi hơn. 

Tại sao cần xây dựng hệ thống bãi đỗ xe tự động? 

Bãi đỗ xe tự động th ng minh góp phần hình thành hệ sinh thái hệ thống giao 

thông thông minh. 

Theo một nghi n cứu gần đâ , hơn 25% phương tiện phải lái xe quanh các 

thành phố tr n khắp thế giới để tìm kiếm chỗ đậu xe. Việc triển khai c ng nghệ th ng 

minh nhằm giải qu ết  ấn đề nà , đồng thời nâng cao hiệu quả  ận hành, đơn giản hóa 

luồng giao th ng đ  thị. 

Khác  ới bãi đỗ xe tru ền thống, bãi đỗ xe th ng minh có nhiều ưu điểm  ượt 

trội hơn hẳn: 

 Theo dõi, kiểm soát  à quản lý số lượng xe ra  ào chặt chẽ  à nhanh chóng. 

 Giảm thiểu tỷ lệ mất cắp, phá hoại, đảm bảo an toàn tài sản. 

 Thuận tiện trích xuất th ng tin, kịp thời xử lý các tình huống phát sinh ngoài 

ý muốn. 

 Hạn chế tình trạng kẹt xe tại bãi đỗ trong giờ cao điểm. 

 Thẻ từ có mã số ri ng, khó làm giả, đảm bảo tính bảo mật. 

 Tối ưu chi phí  à tiết kiệm nhân lực quản lý,  ận hành. 

 Quản lý doanh thu hiệu quả  à đảm bảo được độ chính xác nhờ trích xuất dữ 

liệu, lập báo cáo nhanh chóng. 

Các thành phần trong bãi đỗ xe thông minh 

Việc triển khai công nghệ cảm biến và/hoặc camera trong quá trình thiết kế bãi 

đỗ xe thông minh giúp tự động giúp ghi lại, xử lý thông tin, hình ảnh để cung cấp dữ 

liệu về lưu lượng truy cập theo thời gian thực cho từng khu vực cụ thể. 

Phát triển hơn, c ng nghệ đám mâ   oT cho phép kết nối các thiết bị và tập 

trung dữ liệu thu tập tại bãi đỗ xe. Sau đó, c ng nghệ Dữ liệu lớn (Big Data) sẽ phân 

tích dữ liệu để tính toán mức độ sẵn có của các chỗ đậu xe tr n đường phố hoặc trong 

các bãi đậu xe công cộng  à tư nhân. 

Nhờ đó, tài xế không cần mất quá nhiều thời gian di chuyển trong thành phố để 

tìm được nơi đỗ xe phù hợp. 

Một số mô hình bãi đỗ xe tự động phổ biến hiện nay 

https://www.elcom.com.vn/he-thong-giao-thong-minh-la-gi
https://www.elcom.com.vn/he-thong-giao-thong-minh-la-gi
https://www.elcom.com.vn/big-data-la-gi-ung-dung-du-lieu-lon-trong-thuc-tien-1648786616

