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LỜI CẢM ƠN 

 

Báo cáo tốt nghiệp chuyên ngành ĐIỆN - ĐIỆN TỬ Ô TÔ với đề tài “THIẾT KẾ 

HỆ THỐNG GIÁM SÁT TỐC ĐỘ XE ĐIỆN” là kết quả của quá trình cố gắng không 

ngừng của bản thân và đƣợc sự giúp đỡ, động viên khích lệ của các thầy, bạn bè đồng 

nghiệp và ngƣời thân. Qua trang viết này em xin gửi lời cảm ơn tới những ngƣời đã 

giúp đỡ em trong thời gian học tập - nghiên cứu khoa học vừa qua.  

Em xin tỏ lòng kính trọng và biết ơn sâu sắc đối với thầy BÙI VĂN TÙNG đã trực 

tiếp tận tình hƣớng dẫn cũng nhƣ cung cấp tài liệu thông tin khoa học cần thiết cho 

luận văn này.  

Em xin chân thành cảm ơn Lãnh đạo trƣờng Đại học Công nghệ Thông tin và 

Truyền thông và thầy cô Khoa kỹ thuật và công nghệ đã tạo điều kiện cho em hoàn 

thành tốt công việc chế tạo của mình.  

Cuối cùng em xin chân thành cảm ơn đồng nghiệp, đơn vị công tác đã giúp đỡ em 

trong quá trình học tập và thực hiện Báo cáo tốt nghiệp. 
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LỜI NÓI ĐẦU 

 

Trong những năm gần đây, do nhu cầu xã hội ngày càng phát triển, kéo theo mọi 

hoạt động trong đời sống xã hội đều phát triển theo xu hƣớng hiện đại hóa nên đòi hỏi 

phải có những phƣơng tiện hiện đại phục vụ cho con ngƣời. Do đó song song với sự 

phát triển của mọi ngành nghề thì công nghệ ô tô cũng có sự thay đổi lớn. Nhu cầu của 

con ngƣời dần dần đƣợc đáp ứng về các mặt tiện nghi, kinh tế, giảm thiểu ô nhiễm môi 

trƣờng,... trong đó vấn đề an toàn đƣợc đặt lên hàng đầu. Ứng dụng thành tƣu khoa học kỹ 

thuật đã đạt đƣợc, các nhà sản xuất bắt tay vào nghiên cứu, chế tạo hệ thống phanh ABS 

với những tính năng ƣu việt: chống bó vứng bánh xe khi phanh, ổn định hƣớng, năm bắt 

đƣợc vận tốc của bánh xe, .... nhằm hạn chế những tai nạn đáng tiếc có thể xảy ra.  

Trƣờng đại học Công Nghệ Thông Tin và Truyền Thông là trƣờng đào tạo về lĩnh 

vực ô tô với nhƣng giảng viên có kinh nghiệm và tận tuỵ với nghề. Trƣờng luôn áp 

dụng các mô hình hiện đại vào việc giảng dạy để sinh viên có thể cập nhật các kiến 

thức mới nhất về ô tô. Từ vấn đề đó, với những kiến thức đã học và sự hƣớng dẫn tận 

tình của thầy BÙI VĂN TÙNG, em quyết định thực hiện đề tài: “ Thết kế hệ thống 

giám sát tốc độ xe điện ”. 

Trong thời gian thực hiện đề tài do thời gian có hạn và kiến thức còn hạn chế nên 

trong quá trình thực hiện không thể tránh khỏi những thiếu sót nhất định. Em rất mong 

sự giúp đỡ, ý kiến đóng góp của quý thầy cô cùng tất cả các bạn để đề tài đƣợc hoàn 

thiện hơn. 

Trong quá trình làm đồ án em rất cám ơn sự chỉ bảo tận tình của thầy BÙI VĂN 

TÙNG và toàn thể cán bộ giảng viên của Khoa kỹ thuật và công nghệ đã giúp đỡ em 

rất nhiều.  

 

Em xin chân thành cảm ơn ! 
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MỞ ĐẦU 

 

1. Lý do chọn đề tài  

Ngay từ khi mới ra đời hệ thống điện tử chƣa đƣợc sử dụng phổ biến rộng rãi trên 

ô tô tuy nhiên với nhu cầu ngày càng cao của con ngƣời về ô tô nhƣ: tiết kiệm nhiên 

liệu nhất, hạn chế việc ô nhiễm môi trƣờng và đảm bảo an toàn cho ngƣời trong xe khi 

xe đang chạy…với những yêu cầu thiết thực đó các nhà chế tạo ô tô đã đƣa hệ thống 

điện tử vào và nó ngày càng phổ biến trên các xe ngày nay. Với việc sử dụng hệ thống 

điện tử trên xe đòi hỏi ngƣời sinh viên không những có kiến thức cơ bản về chúng mà 

còn phải biết cách kiểm tra để xem chúng còn hoạt động tốt hay không. Xuất phát từ 

nhu cầu đó em đã thực hiện đề tài “thiết kế hệ thống giám sát tốc độ” với mong muốn 

tạo ra một sản phẩm áp dụng vào giảng dạy. Mô hình sẽ giúp cho sinh viên có một cái 

nhìn trực quan, hiểu rõ nguyên lý hoạt động các bộ phận của hệ thống giám sát tốc độ 

xe điện, hơn hết là từ việc nắm vững những kiến thức chuyên môn, ngƣời học có thể tự 

chẩn đoán, sửa chữa mọi hƣ hỏng liên quan đến các hệ thống này.  

2. Ý nghĩa của đề tài  

Giúp cho sinh viên năm cuối củng cố kiến thức, tổng hợp và nâng cấp những kiến 

thức chuyên ngành cũng nhƣ kỹ năng chuyên ngành vững chắc hơn. Để chế tạo mô 

hình hoàn chỉnh đòi hỏi có rất nhiều thời gian, kinh phí cũng nhƣ kiến thức. Vì thế, đề 

tài tập trung vào giải quyết vấn đề sau: “Thiết kế hệ thống giám sát tốc độ xe điện”.  

3. Mục tiêu và nhiệm vụ nghiên cứu  

a. Mục tiêu:  

Xây dựng một tài liệu và mô hình tham khảo cho sinh viên. Sinh viên có điều kiện 

quan sát mô hình một cách trực quan, dễ cảm nhận đƣợc hình dạng và nguyên lý làm 

việc của hệ thống.  

b. Nhiệm vụ nghiên cứu và thiết kế:  

 Nghiên cứu hệ thống giám sát tốc độ xe.  

 Thiết kế, chế tạo mô hình giám sát. 

 Thiết kế, biên soạn tài liệu và mô hình tham khảo cho sinh viên.  

4. Đối tƣợng nghiên cứu và thiết kế:  

Đối tƣợng nghiên cứu của hệ thống giám sát gồm cảm biến từ của xe điện.  

Trên cơ sở đó nghiên cứu và thiết kế mô hình giám sát tốc độ tự động trên ô tô. 


