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LỜI CẢM ƠN 

Đầu tiên, em xin được gửi lời cảm ơn sâu sắc đến Ban Giám hiệu của trường đã 

tạo điều kiện cho em có điều khiển học tập và phát triển trong những năm qua. Em cũng 

muốn gửi lời tri ân đặc biệt tới các giáo viên trong Khoa Kỹ Thuật Và Công Nghệ, 

những người đã dành tình cảm và kiến thức để giúp đỡ em trong suốt quá trình học tập. 

Em muốn gửi lời cảm ơn đặc biệt tới thầy Nguyễn Vôn Dim, thầy đã hướng dẫn 

em trong việc hoàn thành đồ án tốt nghiệp đại học. Nhờ vào sự hỗ trợ chân thành và lời 

khuyên quý báu từ thầy, em có thể hoàn thành đồ án một cách thành công. Kinh nghiệm 

và kiến thức mà em học được từ thầy sẽ là cơ sở quan trọng giúp em tiến xa hơn trong 

sự nghiệp. 

Cuối cùng, em bày tỏ lòng biết ơn tới gia đình và bạn bè, những người đã ủng hộ 

và động viên em trong suốt thời gian qua. Sự quan tâm và giúp đỡ của họ đã là nguồn 

cổ vũ lớn giúp em vượt qua mọi khó khăn và đạt được thành công. Em rất tự hào và biết 

ơn về tình cảm và sự hỗ trợ từ mọi người. 

Thái nguyên, tháng     năm  2024 

SINH VIÊN THỰC HIỆN 
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LỜI CAM ĐOAN 

Toàn bộ nội dung của đồ án này là thành quả của công sức tự tay của em cùng sự 

tận tình hướng dẫn của thầy Nguyễn Vôn Dim. Quá trình nghiên cứu đã  thông qua việc 

tham khảo từ nhiều nguồn thông tin đáng tin cậy như Internet, sách báo, các bài báo 

khoa học, và các công trình nghiên cứu trong nước và nước ngoài. 

Em cam đoan không có hành động sao chép hoặc sử dụng bất kỳ công trình nghiên 

cứu nào của người khác. Mọi ý kiến, kết quả nghiên cứu và phân tích trong đồ án là kết 

quả của công sức và sự chăm chỉ của riêng em. 

Em đã trích dẫn đầy đủ và chính xác từng nguồn tham khảo được sử dụng, bao 

gồm tên tác giả, tên công trình, thời gian và địa điểm công bố. 

Em hoàn toàn chịu trách nhiệm trước mọi người về tính trung thực và chính xác 

của mọi thông tin được trình bày trong đồ án này. 

Thái nguyên, tháng    năm 2024 

SINH VIÊN THỰC HIỆN 
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LỜI MỞ ĐẦU 

Trong thời đại này, việc tích hợp công nghệ vào lĩnh vực ô tô không chỉ là một xu 

hướng mà còn là một yêu cầu không thể tránh khỏi. Cùng với sự phát triển của trí tuệ 

nhân tạo và tự động hóa, hệ thống ô tô ngày càng trở nên thông minh và an toàn hơn. 

Trong tất cả các thành phần của một chiếc xe, hệ thống phanh tự động đóng vai trò quan 

trọng trong việc bảo đảm sự an toàn cho người lái và hành khách. 

Arduino, một nền tảng phát triển phần cứng mã nguồn mở, đã trở thành công cụ 

quan trọng trong việc phát triển các ứng dụng điện tử và tự động hóa. Sự linh hoạt và 

tính tiện dụng của Arduino cho phép các nhà phát triển tạo ra các giải pháp sáng tạo và 

hiệu quả trong nhiều lĩnh vực, bao gồm cả hệ thống phanh tự động trong ô tô. 

Trong bối cảnh này, dự án này nhấn mạnh vào việc sử dụng Arduino để phát triển 

hệ thống phanh tay tự động, một ứng dụng quan trọng trong lĩnh vực ô tô thông minh. 

Bằng cách tận dụng sức mạnh của Arduino, chúng tôi hy vọng sẽ đóng góp vào việc 

nâng cao tính an toàn và tiện ích của các phương tiện giao thông đường bộ. 

. 
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CHƯƠNG 1: TỔNG QUAN VỀ HỆ THỐNG PHANH Ô TÔ 

1.1 Đặt vấn đề 

1.1.1. Đặt vấn đề nghiên cứu 

Trong bối cảnh sự tiến bộ không ngừng của công nghệ ô tô, việc áp dụng hệ thống 

tự động hóa để cải thiện tính an toàn và tiện ích cho người lái là vô cùng quan trọng. 

Phanh tay điện tử (Electronic Parking Brake - EPB) được xem là một trong những công 

nghệ an toàn thông minh được tích hợp trên nhiều loại xe hơi hiện đại, thay thế cho 

phanh tay cơ học truyền thống. Hệ thống này không chỉ giúp tiết kiệm không gian nội 

thất của xe mà còn mang lại nhiều lợi ích về an toàn và tiện ích sử dụng. 

Tuy nhiên, việc thiết kế và chế tạo mô hình của phanh tay điện tử đòi hỏi sự hiểu 

biết về cơ khí và điện tử ô tô, cũng như việc tích hợp các hệ thống điều khiển tự động. 

Đặt ra thách thức không nhỏ đối với các kỹ sư và nhà thiết kế trong việc phát triển một 

mô hình EPB hoạt động ổn định, an toàn và hiệu quả. 

1.1.2. Mục đích nghiên cứu đề tài  

Mục đích của dự án này là nghiên cứu và phát triển một mô hình phanh tay điện 

tử có khả năng mô phỏng các chức năng và nguyên lý hoạt động của hệ thống EPB thực 

tế.  

1.2. Giới thiệu chung về hệ thống phanh xe ô tô 

Hệ thống phanh, là thành phần không thể thay thế của xe hơi, chịu trách nhiệm 

kiểm soát tốc độ và dừng xe. Ban đầu, phanh được làm từ gỗ và gắn trực tiếp vào bánh 

xe ngựa, giảm tốc độ thông qua ma sát khi người lái kéo đòn bẩy. Để cải thiện hiệu suất 

và giảm tiếng ồn, gỗ sau đó được thay thế bằng thép và da. Những nhà sản xuất xe hơi 

đã không ngừng cải tiến hệ thống phanh đáp ứng các tiêu chuẩn an toàn, thẩm mỹ và 

thoải mái cho người lái. Ngày nay, phanh đĩa thủy lực trên ô tô hiện đại là minh chứng 

cho sự tiến bộ đó, cung cấp khả năng điều khiển chính xác, an toàn hơn cho người lái 

xe. [1] 


