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LỜI NÓI ĐẦU 

Ngày nay, cùng với sự phát triển của khoa học công nghệ, khoa học kỹ thuật 

ngày càng đƣợc ứng dụng rộng rãi, trực tiếp hoặc gián tiếp nâng cao mức sống của 

con ngƣời, giải phóng dần sức lao động chân tay của ngƣời lao động, tăng năng suất 

lao động và chất lƣợng của sản phẩm. Việc tìm hiểu hệ thống và nắm đƣợc nguyên 

lý vận hành của các thiết bị tự động hoá trong các máy, dây chuyền sản xuất là yêu 

cầu quan trọng không thể thiếu của một kỹ sƣ.  

Trong thời gian đi thực tập tốt nghiệp tại nhà máy thủy điện Hòa Bình, em đã 

đi sâu vào việc nghiên cứu, tìm hiểu các ứng dụng của PLC trong việc điều khiển 

các hệ thống tại đây. Từ tiền đề đó, thầy giáo hƣớng dẫn, Th.S Bùi Tuấn Anh  đã tin 

tƣởng giao cho em đồ án tốt nghiệp, đó là: Lập trình điều khiển từ xa cho hệ 

thống cầu trục. 

Trong thời gian làm đồ án, tuy khối lƣợng kiến thức và công việc rất nhiều 

nhƣng với sự nỗ lực của bản thân, cùng với sự hƣớng dẫn tận tình của thầy giáo 

hƣớng dẫn, sự giúp đỡ nhiệt tình của bạn bè, em đã hoàn thành đƣợc cơ bản các yêu 

cầu đặt ra của đồ án. 

Do thời gian làm đồ án và kiến thức của bản thân còn có hạn nên trong đồ án 

không tránh khỏi những thiếu sót, vì vậy em rất mong nhận đƣợc sự góp ý, chỉ bảo 

của các thầy, cô giáo để có thể hoàn thành đồ án này với kết quả tốt hơn nữa. 

Một lần nữa em xin chân thành cảm ơn thầy giáo hƣớng dẫn: Th.S Bùi Tuấn 

Anh, cùng các thầy cô giáo trong bộ môn và các bạn bè đã giúp đỡ em hoàn thành 

đồ án này. 

                                                                       Thái nguyên, ngày   tháng    năm 2024 

Sinh viên  

 
 

  


