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về máy tính theo chuẩn RS232 ..................................................................................... 29 

a. Mục đích .................................................................................................................... 29 

b. Nguyên lý hoạt động ................................................................................................. 29 

c. Các bước thực hành .................................................................................................. 31 

d. Kết quả đạt được ....................................................................................................... 33 

e. Kết thúc thí nghiệm ................................................................................................... 33 
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PHẦN I: MODULE THU THẬP VÀ ĐỒNG BỘ DỮ LIỆU  

THEO CHUẨN RS232 

1.1. GIỚI THIỆU VỀ MODULE THỰC HÀNH THU THẬP VÀ ĐỒNG BỘ DỮ 

LIỆU THEO CHUẨN RS232 

1.1.1.  THIẾT BỊ VÀ LINH KIỆN SỬ DỤNG 

1.1.1.1. Arduino 

 

Hình 1.1: Arduino Mega2560 R3 

Thông số kỹ thuật: 

 Vi điều khiển trung tâm:ATmega2560. 

 IC nạp và giao tiếp UART: ATmega16U2. 

 Nguồn nuôi mạch: 5VDC từ cổng USB hoặc nguồn ngoài qua Jack DC. 

 Điện áp cấp qua chân Vin hoặc Jack DC: 7V – 14V. 

 Chân I/O  Digital:54 (15 chân PWM). 

 Chân Analog: 16. 

 Giao tiếp UART : 4 bộ UART. 

 Giao tiếp SPI : chân 50 (MISO), 51 (MOSI), 52 (SCK), 53 (SS). 

 Giao tiếp I2C : 20 (SDA), 21 (SCL) 

 Ngắt ngoài : 21 (IN0), 20 (IN1), 19 (IN2), 18 (IN3), 2 (IN4), 3 (IN5). 

 Bộ nhớ Flash: 256 KB, 8KB sử dụng cho Bootloader. 


