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LỜI CẢM ƠN 

 

Trước tiên em xin gửi lời cám ơn chân thành sâu sắc tới các thầy cô giáo trong 

trường Đại học Công nghệ Thông tin và Truyền thông Thái Nguyên và các thầy cô 

giáo trong Khoa Công nghệ Tự động hóa đã tận tình giảng dạy, truyền đạt cho em 

những kiến thức, kinh nghiệm quý báu trong suốt thời gian qua. Đặc biệt em xin gửi 

lời cảm ơn đến cô Th.s Lê Thị Thu Phương đã tận tình giúp đỡ, trực tiếp chỉ bảo, 

hướng dẫn em trong suốt quá trình làm báo cáo tốt nghiệp. Trong thời gian làm việc 

với cô em không ngừng tiếp thu thêm được nhiều kiến thức bổ ích, học tập được tinh 

thần làm việc, thái độ nghiên cứu khoa học nghiêm túc và hiệu quả, đây là những điều 

rất cần thiết cho em trong quá trình học và công tác sau này. 

Sau cùng xin gửi lời cảm ơn chân thành tới gia đình, bạn bè đã động viên, đóng 

góp ý kiến và giúp đỡ trong quá trình học tâp, nghiên cứu và hoàn thành báo cáo Đồ 

án tốt nghiệp. 

Thái nguyên, tháng 01 năm 2022 

SINH VIÊN THỰC HIỆN 

 

 

Trịnh Ngọc Anh 

  



 

 

LỜI CAM ĐOAN 

 

Tôi xin cam đoan: Những nội dung trong đồ án này là do tôi thực hiện dưới 

sự hướng dẫn của cô Th.s Lê Thị Thu Phương và nghiên cứu trên Internet, sách báo, 

các tài liệu trong và ngoài nước có liên quan, không sao chép hay sử dụng bài làm 

của bất kỳ ai khác. Mọi tham khảo dùng trong đồ án đều được trích dẫn rõ ràng tên 

tác giả, tên công trình, thời gian, địa điểm công bố. Tôi xin chịu hoàn toàn trách 

nhiệm về lời cam đoan của mình trước quý thầy cô và nhà trường. 

Thái nguyên, tháng 01 năm 2022 

GIẢNG VIÊN HƯỚNG DẪN   SINH VIÊN THỰC HIỆN 
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LỜI MỞ ĐẦU 

Trong sự phát triển ngày càng nhanh chóng và hiện đại của khoa học kỹ thuật, 

ngành điện tử tự động đã tạo nên một dấu ấn quan trọng trong lĩnh vực sản xuất và chế 

tạo, chúng luôn thay đổi và phát triển từng giờ, không dừng lại ở đó trong những năm 

gần đây ngành điện tử tự động đã ngày càng gần gũi hơn với đời sống con người, hỗ 

trợ con người trong cuộc sống hàng ngày. 

Khi thời tiết mưa âm u luôn là nỗi ám ảnh của nhiều người và nhất là các bà nội 

trợ khi mà quần áo phơi mặt mà không khô, thậm chí là phơi đến hàng tuần mà quân 

áo vẫn bị ẩm còn kèm theo mùi hôi khó chịu. Vậy phải làm sao để đối phó với thế trời 

như thế này, làm sao để quân áo nhanh khô nhất. 

Mặt khác với sự phát triển hiện đại của các khu nhà hay các khu chung cư với 

diện tích không lớn lắm, không gian đa số còn hạn chế vì thế mà việc nhỏ gọn mà vẫn 

đáp ứng được yêu cầu là rất quan trọng. 

Vì vậy, trong đồ án tốt nghiệp em đã thiết kế hệ thống “THIẾT KẾ MÔ 

HÌNH GIÀN PHƠI ĐỒ THÔNG MINH” dưới sự hướng dẫn của cô Lê Thị Thu 

Phương. 

 

  



 

 

CHƯƠNG 1: TỔNG QUAN VỀ ĐỀ TÀI 

1.1 . Tổng quan về tình hình nghiên cứu 

Ngày nay, kỹ thuật điện tử đã liên tục có những tiến bộ vượt bậc, đặc biệt là 

trong kỹ thuật chế tạo vi mạch điện tử và công nghệ chế tạo cảm biến. Sự ra đời và 

phát triển nhanh chóng của kỹ thuật điện tử mà đặc trưng là kỹ thuật vi xử lý và kỹ 

thuật công nghệ chế tạo cảm biến đã tạo ra một bước ngoặt quan trọng trong sự phát 

triển của khoa học kỹ thuật tạo tiền đề cho việc chế tạo các sảm phẩm máy móc có 

chức năng tự động hóa cao hơn và thông minh hơn. 

Trong sự phát triển ngày càng nhanh chóng và hiện đại của khoa học kỹ thuật, 

ngành điện tử tự động đã tạo nên một dấu ấn quan trọng trong lĩnh vực sản xuất và chế 

tạo, chúng luôn thay đổi và phát triển từng giờ, không dừng lại ở đó trong những năm 

gần đây ngành điện tử tự động đã ngảy càng gần gũi hơn với đời sống con người, hỗ 

trợ con người trong cuộc sống hằng ngày. 

Khi thời tiết mưa, âm u luôn là nỗi ám ảnh của nhiều người và nhất là các bà 

nội trợ khi mà quần áo phơi mãi mà không khô, thậm chí là phơi đến hàng tuần mà 

quần áo vẫn bị ẩm còn kèm theo mùi hôi khó chịu. Vậy phải làm sao để đối phó với 

tiết trời như thế này, làm sao để quần áo nhanh khô nhất. 

Lúc này giàn phơi thông minh chính là biện pháp nhanh nhất giải quyết mối lo 

quần áo, giúp quần áo mau khô, thơm tho ngay cả khi trời mưa, trời âm u. 

Với thời tiết của Việt Nam, nhất là mua hè thường xuyên xuất hiện những cơn 

mưa rào bất chợt làm cho việc phơi quần áo gặp rất nhiều khó khăn. Một vài năm gần 

đây trên thị trường cũng đã xuất hiện một giải pháp cho phơi quần áo ở gia đình, đó là 

giàn phơi thông minh. Giàn phơi thông minh có nhiều ưu điểm như an toàn, tiện lợi 

tiết kiệm diện tích tuy nhiên các sản phẩm giàn phơi quần áo thông minh hiện đang có 

mặt trên thị trường là hoàn toàn nhập khẩu chủ yếu từ Đài Loan, Trung Quốc … với 

giá thành rất đắt. 

Nhằm khắc vấn nạn nhếch nhách ở các chung cư, đô thị và tạo sự tiện nghi cho 

cuộc sống hằng ngày, em đã bắt tay vào nghiên cứu thực hiện đề tài “THIẾT KẾ MÔ 

HÌNH GIÀN PHƠI ĐỒ THÔNG MINH. 

Trong sự phát triển ngày càng nhanh chóng và hiện đại của khoa học kỹ thuật, 

ngành điện tử tự động đã tạo nên một dấu ấn quan trọng trong lĩnh vực sản xuất và chế 

tạo, chúng luôn thay đổi và phát triển từng giờ, không dừng lại ở đó trong những năm 



 

 

gần đây ngành điện tử tự động đã ngảy càng gần gũi hơn với đời sống con người, hỗ 

trợ con người trong cuộc sống hằng ngày. 

Khi thời tiết mưa, âm u luôn là nỗi ám ảnh của nhiều người và nhất là các bà 

nội trợ khi mà quần áo phơi mãi mà không khô, thậm chí là phơi đến hàng tuần mà 

quần áo vẫn bị ẩm còn kèm theo mùi hôi khó chịu. Vậy phải làm sao để đối phó với 

tiết trời như thế này, làm sao để quần áo nhanh khô nhất. 

Lúc này giàn phơi thông minh chính là biện pháp nhanh nhất giải quyết mối lo 

quần áo, giúp quần áo mau khô, thơm tho ngay cả khi trời mưa, trời âm u. 

1.2.  Mục tiêu của đề tài 

Nghiên cứu và xây dựng mô hình điều khiển giàn phơi thông minh dựa trên vi 

điều khiển Arduino. Từ đó phát triển cao hơn, đưa bộ điều khiển áp dụng vào trong 

thực tế. 

- Làm quen với việc tính toán thiết kế, chế tạo, nguyên lý hoạt động của giàn 

phơi, cảm biến và mạch điều khiển bằng vi điều khiển 

- Tìm hiểu được vi điều khiển Arduino 

- Tìm hiểu được các loại cảm biến ánh sáng, cảm biến mưa. 

- Ưu điểm của máy phơi đồ thông minh là dùng các loại cảm biến để nhận 

biết các trạng thái của môi trường bên ngoài từ đó cho ra các chế độ làm 

việc phù hợp giúp giải quyết các vấn đề khó khăn khi phơi quần áo 

Vì vậy đề tài này là một vấn đề không những là một thực tại khách quan mà còn 

có tầm quan trọng thực sự trong hiện tại cũng như trong tương lai. 

1.3.  Phương pháp nghiên cứu 

Phương pháp kế thừa: Kế thừa từ các tài liệu, công trình nghiên cứu trước đó về 

hai mảng chính của đề tài: Cấu trúc vi điều khiển 8051 và điều khiển động cơ điện một 

chiều 

Phương pháp thực nghiệm kiểm chứng: Sau khi đã xây dựng xong cơ sở lý 

thuyết của đề tài sẽ tiến hành thử nghiệm sự hoạt động trên các thiết bị hiện có. 

Các bước tiến hành nghiên cứu là tìm hiểu cơ sở lý thuyết về vấn đề nghiên 

cứu, tiến hành thiết kế chương trình điều khiển và mạch điều khiển, sau đó thử nghiệm 

trên mô hình để đưa ra kết luận. 


